Zatacznik nr 4
Sylabus modutdéw ksztatcenia

| Nazwa modutu ksztatcenia | Modelowani i symulacja komputerowa |

Kodmodutu WMLILMSK ‘WMIHMSK{

Symbol Efekty ksztatcenia Odniesienie do efektow
kierunkowych
El Umiejetnos¢ modelowania systemow o dziataniu ciggtym K_W01, K_U01
opisywanych za pomoca réwnan rézniczkowych, réwnan stanu i
Efekty ksztatcenia dla modutu transmitancji.
ksztatcenia E2 Umiejetnos¢ modelowania systemow o dziataniu dyskretnym. K_W01, K_U01
E3 Umiejetnos¢ modelowania i symulacji komputerowej za pomocg | K_U04
oprogramowania SIMULINK.
E4 Umiejetnos¢ modelowania i symulacji komputerowej za pomocg | K_U04
oprogramowania MATLAB.

Rok studiow

D0 (EE S e R Marek Skomorowski (dr hab. inz.)
prowadzgcych modut

Sposob realizacji Wyktad, ¢wiczenia tablicowe i laboratoryjne. |
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Liczba godzin zajec
dydaktycznych wymagajacych
bezposredniego udziatu
nauczyciela akademickiego i
studentéw, gdy w danym module
przewidziane s3 takie zajecia

Udziat w wyktadach - 30 godz.

Udziat w ¢wiczeniach tablicowych i laboratoryjnych — 30 godz.

Bilans punktéw ECTS Samodzielne rozwigzywanie zadan projektowych — 90 godz.
Przygotowanie do egzaminu oraz obecnos¢ na egzaminie — 30 godz.
taczny naktad pracy studenta: 180 godzin, co odpowiada 6 punktom ECTS

Metody sprawdzania i oceny
efektow ksztatcenia uzyskanych
przez studentéw

Projekty (E1, E2E3,E4).
Egzamin (E1, E2)

1. Pojecia podstawowe: system (model) ciagly, system (model) dyskretny, schemat organizacji badan |
symulacyjnych, model fizyczny (analogowy), model formalny (algorytm, program komputerowy).

Tresci modutu ksztatcenia

2. Modele matematyczne systemow cigglych w postaci réwnan rozniczkowych, roéwnan stanu
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(macierzowych rownan stanu).
3. Jednostronne przeksztalcenie Laplace’a. Odwrotne przeksztatcenie Laplace’a.

4. Rozwigzywanie rownan rozniczkowych zwyczajnych o statych wspotczynnikach metoda przeksztalcenia
Laplace’a.

5. Modele matematyczne systemow ciggtych w postaci transmitancji operatorowych (funkcji przejscia).

6. Modelowanie i symulacja komputerowa z wykorzystaniem oprogramowania MATLAB i SIMULINK
wybranych uktadow mechanicznych (masa-tlumienie-sprezystos¢), uktadow elektrycznych (uktady RC,
RL, RLC), systemu ekonomicznego (produkcja-zapasy-konsumpcja), uktadu regulacji automatycznej ze
sprzezeniem zwrotnym.

7. Podsystemy w oprogramowaniu SIMULINK.

Wykaz literatury podstawowej i

uzupetniajacej, obowigzujacej do 1. Dokumentacja oprogramowania MATLAB i SIMULINK.
zaliczenia danego modutu
Metody i kryteria oceniania Student jest oceniany na podstawie ocen z projektow i egzaminu.

Wymiar, zasady i forma
odbywania praktyk, w
przypadku, gdy program
ksztatcenia przewiduje praktyki

Nie dotyczy.



